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簡介

合盈光電之倒車影像距離偵測系統使用高度
即時圖像處理演算法計算多個目標距離，
結合創新的光源圖樣變化技術提高辨識率
警示。

主要功能
 單一攝影機即可量測距離 單 攝影機即可量測距離
 光源圖樣變化輔助物件與夜晚偵測
 偵測多目標及距離，顯示最近的目標
 汽車倒車速度: 少於每小時7公里
 偵測範圍: 車側兩旁0.5公尺，有效距
 物體最小高度30公分
 反應時間少於0.2秒
 攝影機視角140度(可選用其他角度)
 支援SD/HD/FHD
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度整合的攝影機偵測移動的物體, 並通過
分析出最近的物體並顯示它的相對距離。

率，能夠在弱光環境下提供最佳車輛安全

標距離

距離30公分到1.5公尺
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